
 
Montage pour FingerBot et ouvre-porte de garage 
Chamberlain/LiftMaster. 
 

 
Utilisez un « FingerBot » pour contrôler votre porte de garage. Avec cet accessoire 
vous pourrez installer le tout en quelques minutes. Pas d’ajustement nécessaire, 
pas besoin de velcro, de colle ou de bloc pour surélever le FingerBot. 
 
Les vis d’origine servent à tenir en place le montage et le FingerBot est inséré par le 
haut simplement en le glissant en place. 
 
Dimensions de la plaque : 160mm x 88mm x 65mm. 
FingerBot non inclus. 
 
Garantie de deux ans. 
 
Prix de vente : 75$ 
 
www.bleuetinfo.com 
  



Instructions d’installation : 
 
 
 
 
Retirez la télécommande du mur. 
Soulevez le bouton d’ouverture de porte depuis le 
bas et retirez la vis située sous le bouton. Glissez-
le ensuite vers le haut pour dégager la deuxième 
vis. Dévissez cette dernière aussi. 
 
 
 
 
 
 
 
 
Dévissez les vis qui tiennent les fils en place. 
Identifiez et notez quel fil est branché sur la vis 
identifiée « RED » et la vis « WHT ». 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
Vissez au mur la plaque de montage. 
Remettez la vis d’origine dans le trou du bas de la 
plaque. 
 
 
 
 
 
 
 
 



 
 
Insérez le fil dans le trou de la plaque. 
La plaque comprend des trous à gauche, à droite et 
en haut pour correspondre à l’emplacement 
d’origine. 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
Rebranchez les fils. 
Les fils doivent êtres branchés sur les bonnes vis 
pour fonctionner. Assurez-vous d’avoir bien identifié 
le fil allant sur la vis « RED » et le fil allant sur la vis 
« WHT ». 
 
Installez le contrôle de porte sur la plaque. 
Remettez la vis d’origine sous le bouton d’ouverture 
de porte. 
 
 
 
 
 
 
 
Insérez le FingerBot. 
Glissez-le depuis le haut jusqu’au fond. 
 
 
Configurez le FingerBot. 
Au besoin, ajustez la distance du mouvement. 
Le montage est conçu pour un mouvement entre 
90% et 100%. Ce réglage est disponible dans 
l’application d’origine du FingerBot (SmartLife). 
 


